006.Technologicka vrstva

Technologické vrstva predstavuje detailné informécie o rieSeni. Teda na urovni tejto vrstvy su definované komponenty aj so svojimi
konkrétnymi Specifikaciami. KedZe sme sa dostali na spodnu Uroven konceptu, tak technologicky diagram svojou prirodzenou povahou
poskytnutych informécii pdsobi komplexnejSie. AvSak po iterativnom prejdeni si biznisovej a systémovej vrstvy by mal byt kazdy Citatel
zorientovany v pojmoch projektu, pricom technologicka vrstva ich iba blizSie vySpecifikuje.

Technologicky diagram:
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Na diagrame su priblizené komponenty a ich vzajomné vztahy. Technologické komponenty st znazornené zelenymi krabickami, priCom je
naznaceny aj ich vztah ku komponentom zo systémového diagramu. Systémové komponenty v tomto diagrame obsahuju aj technické
Specifikacie komponentov ako su napriklad prevadzkové napatie, rozmery a podobne.

Technicky diagram znazornuje taktiez nehmotné stcasti systému ako je napriklad zdrojovy kod alebo vyvojové prostredie ArduinolDE, ktoré
slizi na nahratie zdrojového kédu do mikrokontroléra. Komponent zdrojového kédu znazornuje priklad funkcii, ktoré slizia na riadenie
mikrokontroléra. Okrem funkcii znazorfiuje aj moznu konfiguraciu pinov mikrokontroléra, ktoré budu prijimat’ signal z infraterveného
prijimaca a tiez riadit’ rotacny motor.

Na vyrobu 3D suciastok bola pouzita 3D tlaCiareri Prusa MINI & MINI+. Stciastky, ktoré bolo potrebné

vytlacit su: Ozubené koliesko, Kryt ozubeného kolieska, a Schranka, ktora pozostava aj z dvoch suciastok a to z tela schranky a zadného
krytu.

Mikrokontrolér Arduino Pro Micro bol zvoleny pre jeho jednoduchost, a pretoZe spifial potrebné poZiadavky na ovladanie rotagného motora

a tiez na primanie signélu z infraCerveného prijimaca.

Zoznam komponentov a ich struéna charakteristika:
Arduino Pro Micro:

Vyvojovéa doska s procesorom ATMega32U4. Na doske sa nachadza 9 kanalovy 10-bitovy ADC prevodnik, 5 PWM pinov, 12 digitalnych 10

pinov a hardvérovy serial interface RX/TX.

Cip: ATmega32u4

Pracovné napatie: 5V



Frekvencia procesora: 16 MHz

Infracerveny prijimac VS1838:
Prijimac VS1838 je spolahlivy nakolko obsahuje aj ochranu proti elektrostatickym vybojom a Sumu z prostredia.

Operacné napatie: 5V
Frekvencia: 37.9 kHz

Krokovy motor Nema 17:
Spolahlivy krokovy motor s vyuzitim v robotike alebo 3D tlaci.

Pracovné napatie: 12V
Prad: 1.33 A/lFaza
Odpor: 2.5 Ohm/Faza

A4988 motor driver 2A:

Bipolarny motor driver A4988 je velmi vykonny modul schopny vystupného pradu az 2A a napétia 35V vhodny aj pre 3D tlaCiarne vdaka

vysokej presnosti.
Logické napatie modulu (3 V — 5.5 V') napajanie motorceka (8 V — 35V).

Vystup: 2A, 8V — 35V

Original Prusa MINI & MINI+:

Kompaktna a rychla 3D tlaciaren. Disponuje automatickou kalibraciou a pouzivatelsky privetivou LCD obrazovkou.

Dizajn krabicky, krytu, prichytky a ozubeného kolieska:

Dizajn krabicky bol inSpirovany existujucimi rieSeniami a napadmi na internete, volne dostupné na pre to urcenych strankach.



Subory:
[5 abc_gear.stl [ abc_gear_cover.stl [§abc_case front.stl [Eabc_case_back.stl

Nahl'ad prepojenia komponentov v Circuit.io:

Na obrazku je zobrazena schéma zapojenia komponentov za pouzitia tzv. breadboardu. Najvacsim komponetom je rotacny motor (sivo-
Cierna sUciastka), ktory je napojeny na driver (Cerveny €ip). Driver je nasledne napojeny na mikrokontrolér (zeleno-modry €ip), ktory je
zodpovedny za riadenie. Poslednym funkénym komponentom je senzor infracerveného signalu, pripojeny taktiez na mikrokontrolér. Infra
senzor je taktieZ jedinym funkénym komponentom, ktory nepotrebuje priame napajanie, kedZe jeho prevadzku zabezpecuje samotny
mikrokontrolér. Rotac¢ny motor, driver motora aj mikrokontrolér st napajané z batérie, ¢o v schéme znazoriuju spojenia Zltej a Ciernej farby.
Konektor pripojeny na mikrokontrolér v lavej €asti schémy, znazornuje USB pripojenie sliziace ovladanie mikrokontroléra pomocou
pocitaca, hlavne teda na nahravanie zdrojového kodu.


http://circuit.io/

Vytlacené €asti na 3D tlaciarni:

Pouzity material na tlac: Generic PLA

Ozubené koliesko



Prichytka

Telo/krabiCka

Kryt krabicky



VSetky suciastky v celku

Umiestnenie rolovaca na okne 2.



